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I. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
1. Wstep

1.1. Przedmiot ogdlnej specyfikacji technicznej
Przedmiotem ogolnej specyfikacji technicznej (OST) s3 wymagania ogdlne dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z budowg centrum ustug spotecznych i administracyjnych powiatu
chetminskiego.

1.2, Zakres stosowania OST
Ogdlna specyfikacja techniczna stanowi obowigzujgcg podstawe opracowania szczegétowych
specyfikacji technicznych (SST) stosowanych jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu
robot.

1.3. Zakres robot objetych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej dokumentacji obejmujg wymagania ogdlne, wspdine dla robot objetych
szczegbtowymi specyfikacjami technicznymi, opracowanymi dla poszczegélnych asortymentdw robét.

1.4. Okreslenia podstawowe
- uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ nastepujaco:

1.4.1. Obiekt budowlany
* Budynek wraz z instalacjami i urzadzeniami technicznymi
* Budowle stanowigcg catosc¢ techniczno - uzytkowg wraz z urzgdzeniami i instalacjami
- Obiekt matej architektury

1.4.2. Budynek:
Obiekt budowlany, ktory trwale zwigzany z gruntem, wydzielony z przestrzeni za pomocg przegréd
budowlanych oraz posiada fundamenty i dach.

1.4.3. Budowla:
Kazdy obiekt budowlany nie bedacy budynkiem lub obiektem matej architektury jak sieci techniczne,
budowle ziemne, wolno stojgce instalacje przemystowe lub urzadzenia techniczne, oczyszczalnie
$ciekow, sieci uzbrojenia terenu a takze czesci budowlane urzadzen technicznych oraz fundamenty pod
maszyny i urzadzenia, jako odrebne pod wzgledem technicznym czesci przedmiotéw sktadajagcych sie na
catos$¢ uzytkowa.

1.4.4. Obiekt malej architektury:
Niewielkie obiekty, a w szczegdlnosci piaskownice, hustawki, drabinki, Smietniki itp.

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa):
Droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruch pojazdéw obstugujacych zadanie budowlane na
czas jego wykonania, przewidziana do jego usuniecia po jego zakonczeniu.

1.4.6. Inzynier:
Osoba prawna lub fizyczna, w tym rdéwniez pracownik Zamawiajgcego, wyznaczona przez
Zamawiajgcego do reprezentowania jego interesdw przez sprawdzenie kontroli zgodnosci realizacji
robét budowlanych z dokumentacjg projektowg, specyfikacjami technicznymi, przepisami, zasadami
wiedzy technicznej oraz postanowieniami warunkéw umowy (w rozumieniu art.27 ustawy z dnia
07.07.1994 Prawo Budowlane — Inzynierem okresla sie inspektora nadzoru — koordynatora.
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1.4.7. Kierownik budowy:
Osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystepowania w jego
imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.8. Kosztorys ofertowy:
Wyceniony przedmiar robdét.

1.4.9. Przedmiar roboét:
Wykaz robdt z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

1.4.10. Laboratorium:
Laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne do przeprowadzenia
wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materiatéw i robot.

1.4.11. Materiatly:
Wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodnie z dokumentacja projektowa i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.12. Odpowiednia zgodnos¢:
Zgodno$¢ wykonanych robdt z dopuszczonymi tolerancjami, a jezeli przedziat tolerancji nie zostat
okreslony — z przecietnymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Robot
budowlanych

1.4.13. Polecenie Inzyniera:
Wszystkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemnej, dotyczgce sposobu
realizacji rob6t lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.14. Projektant:
Uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;j.

1.4.15. Zadanie budowlane:
Cze$¢ przedsiewziecia budowlanego stanowigca odrebng cato$¢ konstrukcyjng lub technologiczng,
zdolng do samodzielnego spetniania przewidywanych funkgcji techniczno — uzytkowych.

1.5. Ogoine wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, OST, SST i poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy.
Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy plac budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnym oraz dziennik budowy i
ST.

1.5.2. Dokumentacja projektowa.
Dokumentacja projektowa bedzie zawierac rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne z wykazem podanym
w szczegdtowych warunkach umowy.
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1.5.3. Zgodno$c¢ robot z dokumentacja projektowq i SST
Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera Wykonawcy,
stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione chocby w jednym z nich sg obowigzujace dla
Wykonawcy, tak jakby zawarte byly w catej dokumentadji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich
waznosci wymieniania w warunkach umowy. Wykonawca nie moze wykorzystywac bteddéw lub
opuszczen w dokumentach kontraktowych , a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera,
ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty
beda zgodne z dokumentacjg projektowg i SST. W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy
jest od odczytu z rysunku.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementow
budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac¢ zgodnos$¢ z okreslonym wymaganiami, a rozrzuty tych cech
nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie
bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub SST, i wptyneto to na nie zadawalajgcg jakos¢
elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi, a robot rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia i utrzymania placu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.
Zabezpieczenie odbywa sie przez:
* Wybudowanie ogrodzenia tymczasowego z siatki ogrodzeniowej
* Oznaczenie przejsc
* Oznakowania terenu budowy
* Zabezpieczenie istniejgcych sieci podziemnych przed uszkodzeniem
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w
cene umowna.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaC w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.
W okresie trwania kontraktu i wykonczenia robot Wykonawca bedzie:
* Utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcej
* Podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokdt terenu budowy oraz bedzie unikac¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla oséb lub wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow ochrony przeciwpozarowe;.
Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy na terenie catego placu budowy. Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposdb zgodny z
odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem osdb trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelki straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.
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1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktdre w sposdb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczane do uzycia. Nie
dopuszcza sie uzycia materiatdw wywotujgcych promieniowanie o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego
okreslonego odrebnymi przepisami.

1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, tj.
rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy. O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i
zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca odpowiada¢ bedzie za wszelkie spowodowane przez niego spowodowane dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzegal przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat prac w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan
sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz do
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z
wypetnieniemwymagan okreslonych powyzej nie podlegajg zaptacie i sg uwzglednione w cenie
umownej.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
robot od daty ich rozpoczecia do daty zakonczenia. Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu
odbioru ostatecznego.

2. Materialy
Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczalnego zrédfa w sposdb ciggly spetniajg wymagania SST w czasie postepu robdt. Wykonawca
ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jako$ciowych materiatéw z jakiegokolwiek
zrodta.
Wykonawca poniesie wszelkie koszty a w tym: opfaty, wynagrodzenie i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robot.

3. Sprzet
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonanych robdt. Sprzet uzywany do robot powinien by¢é zgodny z ofertg
Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosciom wskazaniom zawartym w SST lub
projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzety powinien byé uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera. Liczba i wydajno$¢
sprzetu bedq gwarantowac przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okre$lonymi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym umowa. Wykonawca dostarcza
Inzynierowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest
to wymagane przepisami. Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos¢ wariantowego
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uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkdéw umowy,
zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. Transport
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptywajg nie
korzystnie na jakos¢ wykonanych robét i wtasciwosci przewozonych materiatow.
Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreSlonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniami Inzyniera w terminie przewidzianym umowa.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.
Wykonawca bedzie usuwacé na biezgco, za wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach na teren budowy.

5. Wykonanie robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie roboét zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami SST oraz
projektu organizacji robot, oraz poleceniami Inzyniera.
Wykonawca ponosi Inzyniera. Nastepstwa jakichkolwiek btedéw spowodowanych przez Wykonawce w
wytyczeniu i wyznaczeniu robdt zostana, jesli wymagac¢ bedzie tego Inzynier, poprawione przez
Wykonawce na wiasny koszt. Sprawdzenie przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnoéci za ich doktadno$¢. Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow
i elementdw robdt bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inzynier uwzgledni wynik badan materiatéw i robdt , rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkcji i
przy badaniach materiatéw do$wiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajgce na rozwazang kwestie.
Polecenia Inzyniera bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.
odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Zasady kontroli jakosci robot
Celem kontroli robdt powinno byc¢ takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé
zatozong jako$¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia potrzebne do pobierania probek i badania materiatéw oraz robdét.
Wykonawca dostarcz Inzynierowi Swiadectwa, Ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy
posiadajg wazng legalizacje i odpowiadajg wymogom norm okreslajgcym procedury badan. Wszystkie
koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek
Prébki bedq pobierane losowo. Inzynier bedzie miat mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.
Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktdére
budza watpliwos$¢ co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez wykonawce usuniete
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lub ulepszone z wtasnej woli. Koszt tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek, w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.3. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary bedg prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku gdy normy
nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo
inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

6.4. Raport z badan
Wykonawca bedzie przekazywat Inzynierowi kopie raportdw z wynikami badan.

6.5. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania
prébek i badania materiatéw u zrddet ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do
tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatéw. Inzynier moze pobierac prébki materiatow i
prowadzi¢ badania niezaleznie od wykonawcy, na swéj koszt.

Jezeli wyniki badan wskaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub
zZleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan, albo oprze sie
na whasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i rob6t z dokumentacjg projektowg i SST. W
takim przypadku koszt dodatkowych lub powtornych badan i pobierania probek poniesione zostang
przez Wykonawce.

6.6. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadajg:
- Certyfikat na znak bezpieczenstwa, wskazujgcy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wifasciwych przepiséw i
dokumentéw technicznych;
* Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Normg lub aprobatg techniczna.

6.7. Dokumenty budowy

Dziennik budowy- jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca realizacji. Odpowiedzialno$¢
za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku bedg dokonywane na biezagco i bedg dotyczy¢ przebiegu robdét, stanu
bezpieczestwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Zapisy bedg czytelne,
dokonywane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden za drugim, bez przerw.
Do dziennika budowy nalezy wpisa¢ w szczegolnosci:

- Date przekazania wykonawcy placu budowy

- Termin rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlinych elementdw robét

- Przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okres i przyczyny przerw w robotach

- Uwagi i polecenia Inzyniera

- Daty zarzadzenia wstrzymania robédt, z podaniem powodu

- Zgtoszenia i daty odbioréw robot zanikowych, ulegajacych zakryciu, czeSciowych i ostatecznych
odbioréw robét

- Wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy

- Stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajgcym ograniczeniom lub
wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi
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- Dane dotyczace sposobu wykonania zabezpieczenia robot

- Dane dotyczace jakosci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem kto je przeprowadzit
-Inne istotne informacje o przebiegu robdt.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedstawione
Inzynierowi do ustosunkowania sie.
Pozostate dokumenty budowy- do pozostatych dokumentéw budowy zalicza sie rowniez:

- Protokét przekazania terenu budowy
- Umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno — prawne
- Protokéty odbioru robdt

- Protokoty z narad i ustalen

Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie jakichkolwiek dokumentéw budowy spowoduje ich natychmiastowe odtworzenie w formie
pisemnej przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i
przedstawione do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. Odbior robot

7.1. Rodzaje odbiorow robaét.
Roboty podlegajace nastepujgcym etapom odbioru:
* Odbiorowi czesciowemu
* Odbiorowi ostatecznemu
* Odbiorowi pogwarancyjnemu

7.2. Odbiodr czesciowy.
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czesciowego robét
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robdt dokonuje Inzynier.

7.3. Odbiodr ostateczny roboét

7.3.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbioér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ilosci,
jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do ostatecznego odbioru bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
piSmie o tym fakcie Inzyniera. Odbidr ostateczny robdt nastgpi w terminie ustalonym w warunkach
umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw, o
ktérych mowa w punkcie 7.3.2. Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajgcego W obecnosci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw , ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robot z dokumentacjg projektowg i SST.

7.3.2. Dokumenty odbioru ostatecznego robét
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokét ostatecznego
odbioru sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:
* Dokumentacje projektowq podstawowgq z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa jesli zostata
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sporzgdzona w trakcie realizacji umowy

* Dziennik budowy

* Deklaracje zgodnosci oraz certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow

* Wyniki badan i oznaczen laboratoryjnych.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedag zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania robot poprawkowych i robdt uzupetniajgcych
wyznaczy komisja.

7.4. Odbidr pogwarancyjny.
Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 7.3 ,,0dbior ostateczny robot”.

8. Podstawa platnosci
Przedmiotowe przedsiewziecie inwestycyjne podlega ustawie: Ustawa Prawo Zamowien Publicznych z
dnia 29 stycznia 2004r. (Dz.U.nr19, poz. 117, zmiany : nr96, poz.959, nr.116, poz.1207) Dla okreslenia
wartosci robdt budowlano — instalacyjnych konieczne jest sporzgdzenie przedmiaréw robdt z podstawa
wyceny i iloscig materiatdw wyliczonych wg norm zuzycia oraz sporzadzenie kosztorysu inwestorskiego.
Podstawg ich sporzadzenia jest:
* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 18.05.2004r w sprawie okre$lenia metod i podstaw
sporzadzania kosztorysu inwestorskiego, obliczania planowanych kosztéw rob6t budowlanych
okreslonych w programie funkcjonalno — uzytkowym
* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004r. w sprawie szczegétowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt budowlanych oraz
programu funkcjonalno — uzytkowego.
Podstawg pfatnosci za wykonane roboty bedzie umowa sporzgdzona miedzy Inwestorem a Wykonawca.

9. Przepisy zwigzane
Ustawy
- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z
poz. zm.).
- Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. - Prawo zaméwien publicznych (Dz. U. Nr 19,poz. 177).
- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. - O wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881).
- Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. - O ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst Dz. U. z 2002 r. Nr
147, poz.1229).
- Ustawa z dnia 21 grudnia 2004 r. - O dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, poz. 1321 z p6zn. zm.).
- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z pdzn. zm.).
- Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. - O drogach publicznych jednolity tekst Dz. U. z 2004 r. Nr 204, poz.
2086).
Rozporzadzenia
- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegétowego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot budowlanych oraz
programu funkcjonalno- uzytkowego ( Dz.U. nr 202 poz. 2072 )
- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobdw deklarowania
zgodnosci wyrobdw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz.U. nr 198
poz. 2041)
- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 14 maja 2004 r. w sprawie kontroli wyrobéw
budowlanych
wprowadzonych do obrotu.( Dz. U. nr 130 poz.1387 )
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- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia ( Dz. U.nr 108 poz. 953 z pdzniejszymi zmianami) kontroli
Przepisy i normy dotyczgce ustalenia ogélnych wymagan odnosnie wykonywanych robot

Inne dokumenty i instrukcje

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych, (tom I, II, III, 1V,V) Arkady,
Warszawa 1989-1990.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych. Instytut Techniki Budowlanej, Warszawa
2003.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji, Badawczo- Rozwojowy Techniki Instalacyjnej
INSTAL Warszawa, 2001.
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I1. SZCZEGgl)I'.OWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA W ZAKRSIE
POSZCZEGOLNYCH ROBOT

CPV- 45312100-8 INSTALOWANIE PRZECIWPOZAROWYCH SYSTEMOW ALARMOWYCH
CPV -45312200-9 INSTALOWANIE PRZECIWWLAMANIOWYCH SYSTEMOW
ALARMOWYCH

CPV-45310000-3 ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACII ELEKTRYCZNYCH

1. Przedmiot i zakres robét
STWIOR stanowig zbiér wymagan technicznych i organizacyjnych dotyczacych procesu realizacji i
kontroli jakosci robot. Sg podstawg , ktorej spetnienie warunkuje uzyskanie odpowiednich wymagan
cech eksploatacyjnych budowli lub instalacji.
Ustalenia zawarte w niniejszym opracowaniu obejmujg wymagania ogolne i szczegbtowe dla
nastepujacych robot:
e instalacji i urzadzen sygnalizacji pozaru
— centrale SAP
— czujki na stropach statych;
— czujki w przestrzeniach miedzystropowych z wyprowadzonym wskaznikiem zadziatania, czujki
na stropie podwieszonym;
— reczne ostrzegacze pozaru (przyciski ROP);
Dodatkowe systemy wspotpracujgce:
Sterowania z centrali SAP:
— sygnatem o zdarzeniu pozarowym przesytanym do PSP,
instalacje CCTV — telewizja przemystowa;
instalacje SSWiN — System Sygnalizacji Wtamania i Napadu;
instalacje KD — Kontrola dostepu;
instalacje telefoniczng
oraz roboty budowlane towarzyszace robotom elektrycznym.

1.2. Informacje o terenie budowy
Terenem budowy jest obiekt istniejgcy.

2. Wymagania dotyczace materiatow
2.1.Instalacja SAP, SSWiN, CCTV
2.1.1. Konstrukcje wsporcze, listwy i rurarz

2.1.1.1 . Listwy instalacyjne
Listwy elektroinstalacyjne wykonane z twardego polichlorku winylu, nie rozprzestrzeniajgce ptomienia,
do prowadzenia instalacji wewnatrz budynkow. Zakres ciggtej temperatury pracy +5°C do + 40°C,
stopien ochrony IP 30.

2.1.1.2.Rury instalacyjne
Rury instalacyjne (wraz z akcesoriami montazowymi: ztgczki, uchwyty) sztywne, wykonane z twardego
polichlorku winylu , nie rozprzestrzeniajgce ptomienia i bezhalogenowe. Wytrzymato$¢ mechaniczna
udarowa 1 J i wytrzymatos¢ na nacisk 300 N. Zakres ciggtej temperatury pracy +5°C do +40°C,stopien
ochrony IP 30.
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2.5.1.3.Uchwyty instalacyjne
Uchwyty instalacyjne do przewodow i rur wykonane z tworzyw sztucznych nierozprzestrzeniajgcych
ptomienia. Mocowanie przez przykrecenie do poditoza. Uchwyty dla przewodéw w wykonaniu
zapewniajgcym zachowanie odlegtosci przewodu min. 5 mm od podtoza.

2.1.2.Przewody i kable
Przewody stosowane w instalacjach elektrycznych wewnetrznych muszg by¢ dostosowane do uktadu
sieci TN-S o napieciu znamionowym 400/230V pradu przemiennego i czestotliwosci 50 Hz. Stosowac
przewody w izolacji PCW.

2.1.2.1. Przewody elektroenergetyczne wielozylowe
Przewody wielozytowe z zytami miedzianymi jednodrutowymi, o izolacji i powtoce PCW.
Napiecie robocze 750 V. Przewody przeznaczone do ukfadania na tynku lub w tynku.
Zyly wykonane z duru miedzianego miekkiego, w izolacji o barwach:
- zielonozéttej dla przewodu PE
- niebieskiej dla przewodu N
- czerwonej, czarnej i brazowej dla L1, L2, L3.
Przewody wykonane zgodnie z obowigzujgcymi normami. Typ przewodow stosowal zgodnie z
dokumentacja techniczng.

2.1.2.2.Przewody sygnatowe
Do instalacji w systemach sterowania i sygnalizacji pozaru stosowaé nalezy przewody typu YnTKSYekw
posiadajace certyfikat zgodnosci wydany przez Centrum Naukowo-Badawcze Ochrony Przeciwpozarowej
w Jézefowie. Budowa YnTKSYekw jest nastepujgca:
- zyly jednodrutowe wykonane z miedzi o $rednicy 0,8 mm
- izolacja zyty wykonana z polwinitu PVC
- pary skrecone w $rodek
- o$rodek kabla ekranowany tasmg aluminiowg z zytg uziemiajgca jednodrutowa, miedziang,ocynowang
- powtoka kabla wykonana ze specjalnego poliwinitu oponowego o indeksie tlenowym>29% w kolorze
czerwonym.
Przewody te zaliczone sg do nierozprzestrzeniajgcych ptomienia i spetniajg norme nie palnosci PN-89/E-
04160/55-metoda 1 oraz DIN EN 50265-2-1.
Do instalacji systemow sygnalizacji wlamania i napadu, kontroli dostepu stosowaé przewody typu
CAB4/TP 2x2x0,8, YTDY 8x0,5 oraz YTDY 4x0,5.
Dla transmisji sygnatu video w systemach telewizji dozorowej zastosowano kable typu UTP kat. 5e

2.1.3.Centrala sygnalizacji pozarowej
W ramach instalacji systemu sygnalizacji alarmu pozaru nalezy zainstalowa¢ centralke opartg na
analogowej w petni adresowalnej technologii z graficznym wyswietlaniem informacji dla kazdej czujki
(wielostanowej, wykorzystujgcej adaptacyjne algorytmy czujek). Szczegdtowe wymagania, jakie
powinny spetnia¢ centrale sygnalizacji pozarowej sg zawarte w normie PN-E-08350-2.

2.1.4.Czujki pozarowe
Nalezy stosowac czujki posiadajgce zdolno$¢ do wykrywania pozaréw testowych TF1 do TF5 (dla
pozarow testowych wykonywanych zgodnie z normg PN-92/M-51004/09.

2.1.5.Reczne ostrzegacze pozarowe (ROP)
Reczne ostrzegacze pozarowe uwazane sg za najpewniejsze zrodio informacji o pozarze. Nalezy
zastosowac ostrzegacze typu A, w ktdérych dla zaalarmowania wystarczy zbic¢ szybke. Zainstalowany ROP
powinien by¢ wyposazony w optyczny uklad zadziatania oraz mechanizm okresowego testowania bez
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koniecznosci zbicia szybki. Szczegdtowe wymagania na reczne ostrzegacze pozarowe okresla norma PN-
E-08350-11

2.1.6. Pozarowe urzadzenia alarmowe

Sygnalizatory akustyczne powinny zapewnia¢ taki poziom dzwieku, aby sygnat alarmu pozarowego byt
natychmiast styszalny powyzej dowolnego tta hatasu. Wedlug PN-E-08350-3 poziom dzwieku
wytwarzany przez sygnalizator akustyczny powinien wynosi¢ minimum 68dB(A) w jednym kierunku i nie
powinien przekracza¢ w zadnym kierunku 120 dB(A).W przypadku zastosowania programowalnych
uktadéw dzwiekowych nalezy dla alarmu pozarowego ustawic taki sam dzwiek we wszystkich czesciach
obiektu.

Dzwiek ten nie moze by¢ uzywany do innych celéw. Nalezy dla danego budynku zastosowac minimum 2
sygnalizatory, nawet wowczas, gdy wymagany poziom dzwieku moze by¢ osiggniety przy zastosowaniu
jednego sygnalizatora. W kazdej strefie powinien by¢ zapewniony co najmniej 1 sygnalizator
akustyczny.

2.1.7.Urzadzenia zasilajace
Dla rozpatrywanych systemow urzadzenia zasilajace stanowig integralna cze$¢ central SAP i CA.
Podstawowym zrodtem zasilania jest sie¢ 230 V/50Hz. Zrédtem rezerwowym sg baterie akumulatoréw.

3. Wymagania dotyczace sprzetu i narzedzi
Wykonawca robot elektrycznych jest zobowigzany do stosowania sprzetu, narzedzi i elektronarzedzi
wihasciwych dla wykonywanego rodzaju robot i spetniajgcych wymagania norm obligatoryjnych w
zakresie bezpieczenstwa ich wykonania.

4.Wymagania dotyczace $rodkéw transportu
Wykonawca robot elektrycznych zobowigzany jest do stosowania jedynie takich $rodkow transportu,
ktére nie wptyng na utrate cech jakosciowych przewozonych materiatdw lub nie wptyng niekorzystnie na
wihasciwosci  wykonywanych robot. Wykonawca powinien stosowac¢ $rodki transportu zgodne z
naktadami rzeczowymi i odpowiednio przystosowane do przewozonych materiatow.
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z
nastepujgcych srodkéw transportu:

e samochodu dostawczego

e samochodu skrzyniowego
Przewozone materialy i elementy powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi
przez wytwoérce dla poszczegdinych materiatéw i elementéw oraz zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem sie na Srodkach transportu.

5.Wymagania dotyczace wykonania robot
5.1 Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznych CPV 45311100-1

5.1.1. Ukladanie kanatéw kablowych
Zasadnicze czynnosci przy wykonywaniu robot:

¢ Wytrasowanie miejsc pod montaz kanatéw

e Zamocowanie kanatdéw do podtoza

e  Przykrecenie kanatéw

e Zamocowanie tukdw z gotowych elementéw
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5.1.2.Ukladanie kabli
Przewody sygnatowe i zasilajgce wszystkich instalacji powinny by¢ prowadzone tak, aby unikngc
niekorzystnych wptywow na instalacje unikng¢ niekorzystnych wptywdw na instalacje. Czynniki , ktore
nalezy wzig¢ pod uwage to:
- zaktocenia elektromagnetyczne o natezeniu uniemozliwiajgcym poprawng prace,
- mozliwosc¢ uszkodzenia przez pozar,
- mozliwo$¢ uszkodzenia mechanicznego, wiacznie z uszkodzeniami, ktére mogtyby spowodowac
zwarcia pomiedzy kablami systemowymi, a kablami innych instalacji,
- uszkodzenia powstate przy konserwacji innych instalacji.
W razie potrzeby kable mozna oddzieli¢ od innych kabli za pomocg izolacji lub uziemionych korytek
kablowych lub przez zastosowanie odpowiedniego odstepu. Wszystkie kable i inne czeSci metalowe
instalacji powinny by¢ skutecznie oddzielone od instalacji odgromowe;j.

5.1.3. Wymagania dodatkowe dotyczace robot
Kazde przejscie przewoddw przez stropy lub Sciany musi by¢ zabezpieczone rurg ostonowa lub
odpowiednio obudowane. Minimalny przekroj zyt przewodzacych przewodéw kabelkowych dla obwodow
gniazd wtykowych i obwoddw sitowych 2,5 mm? Cu.
Wszystkie przewody kabelkowe muszg mie¢ zyly przewodzace wykonane z miedzi i oznakowanie
producenta(marka), posiadac kolorystyke izolacji roboczej zyt zgodng z wymaganiami tj.
- przewdd neutralny N- kolor niebieski
- przewody fazowe L1, L2, L3, odpowiednio kolor czerwony, czarny, bragzowy i powinny by¢ wykonane
na napiecie 500 V
- przewdd ochronny PE- kolor zéttozielony.

6. Roboty towarzyszace robotom elektrycznym

6.1. Przejscia przez sciany i uszczelnienia
Wszystkie przejscia przez Sciany i stropy oddzielenia przeciwpozarowego uszczelni¢ do klasy EI 120 np.
zaprawg typu CP 636 HILTI. Uszczelnienia wykonywac zgodnie z instrukcjg producenta. Zaprawe
naktada¢ przy pomocy kielni. Zaprawa uszczelniajgca nadaje sie do malowania. Po zakonczeniu prac i
sprawdzenia uszczelnienia kazdy przepust oznaczy¢ tabliczka znamionowg z oznaczeniem typu Aprobaty
technicznej ,daty wykonania i osoby wykonujgcej uszczelnienie.

7. Kontrola, badania i odbior robot

7.1. Zasadnicze czynnosci przy wykonywaniu badan i pomiaréw
Badania i pomiary instalacji elektrycznych wnetrzowych obejmuja:

e Sprawdzenie ciggtosci zyt i przewodow

e Sprawdzenie poprawnosci potgczen

e Sprawdzenie adresow przewoddow kabelkowych z listg adresowg

e Pomiar rezystancji izolacji obwodow
Z wykonanych badan i pomiaréw oraz dokonaniu oceny ich wynikéw muszg by¢ sporzadzone raporty w
ustalony w PZJ sposob. Badania i pomiary wigczone do PZ] powinna wykona¢ uprawniona
osoba/pracownik laboratorium. Wszystkie przyrzady pomiarowe uzyte do badan i pomiarow muszg
posiada¢ aktualne $wiadectwa wzorcowania i oznaczony status metrologiczny. Dane identyfikujgce
przyrzad pomiarowy muszg by¢ zamieszczone w raporcie( protokole) z badan i pomiaréw.

7.2. Kontrola jakosci robot
Celem kontroli jakosci robot powinno by¢ stwierdzenie zatozonej jakosci wykonywanych robét.
Wykonawca robot ma obowigzek wykonania petnego zakresu badan na budowie w celu wykazania
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Inspektorowi Nadzoru i Kierownikowi Budowy zgodnosci dostarczonych materiatow i realizowanych
robot z Dokumentacja Projektowa, Normami oraz wymaganiami ST.

Przed przystgpieniem do badani Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora Nadzoru i Kierownika
Budowy o rodzaju i terminie badania. Po wykonaniu badania Wykonawca przedstawia na pismie wyniki
badan do akceptacji Inspektora Nadzoru. Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora nadzoru o
zakonczeniu kazdej roboty zanikajgcej, ktérg moze kontynuowac dopiero po pisemnej akceptacji dbioru.

7.3. Odbior robot
Odbidr koncowy.
Przy odbiorze koncowym Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ zamawiajgcemu:
Aktualng dokumentacje powykonawczg
Protokoty z dokonanych pomiaréw
Protokot odbioru robot
Oswiadczenie wykonawcy o wykonaniu robot zgodnie z aktualnie obowigzujgcymi normami,
przepisami oraz posiadana wiedzg techniczng
Wykonawca powinien dokonac probnego zatgczenia pod napiecie urzadzen instalacji.

8. Dokumenty odniesienia
Podstawg wykonani robot jest dokumentacja projektowa i przedmiar robot ,normy i rozporzadzenia
zgodnie z ponizszym wykazem:

Polskie normy

e PKN-CEN/TS 54-14-Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 14:Wytyczne planowania,
projektowania, instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwaciji,

e PN-EN 50131-1:2007. Systemy alarmowe - Systemy sygnalizacji wkamania Cze$¢ 1:
Wymagania ogolne,

e PN-EN 50131-1:2007. Systemy alarmowe - Systemy sygnalizacji wifamania i napadu -
Wymagania systemowe,

e PN-EN 50131-1:2002. Systemy alarmowe - Wymagania ogdlne - Postanowienia ogolne,

e PN-E-08390-14:1993. Systemy alarmowe - Wymagania ogdlne - Zasady stosowania,
instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwaciji,
PN-EN 50132-7 - Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach.
Czes¢ 7: Wytyczne stosowania Rozporzadzenia

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkdw
technicznych, jakim powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie.(Dz.U. 2002 nr 75 poz.
690),

e Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 21 kwietnia 2006 r.
w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkdéw, innych obiektow budowlanych i terenow
(Dz.U. 2006 nr. 80 poz.563.),

e Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16 czerwca 2003 r.
w sprawie uzgadniania projektu budowlanego pod wzgledem ochrony przeciwpozarowej.
(Dz.U. 2003 nr.121 poz.1137),
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 w sprawie warunkéw
technicznych jakim powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie (Dz.U. 2002 nr
75.p0z.690, z pozn. zmianami: Dz.U.. 2003 nr 33 poz. 270,Dz.U.2004 nr 109 poz. 1156),

9. POSTANOWIENIA KONCOWE
Projektowane systemy alarmowe a w szczegdlnosci system elektrycznej instalacji i urzadzen
automatycznej sygnalizacji alarmu pozaru SAP, muszg by¢ wykonane zgodnie z projektem technicznym
budowlano - wykonawczym oraz specyfikacjg techniczng i materiatowa. Firma - uprawniony instalator
musi posiada¢ wazne odpowiednie uprawnienia budowlane oraz specjalistyczne w tej branzy.
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Ponadto upowazniony instalator (konserwator) musi wykazaé sie odpowiednim doswiadczeniem i
potencjatem technicznym w zakresie wykorzystywanych systemow.

9.1. Wymagania dotyczace producentow urzadzen
Producenci systemdw zabezpieczen alarmowych muszg posiada¢ $wiadectwa I1S09001, aktualne atesty,
odpowiednie certyfikaty oraz aprobaty techniczne. Producenci systeméw zabezpieczen
przeciwpozarowych muszg posiada¢ $wiadectwa I1SO9001, aktualne atesty CNB Joézefow k/Otwocka,
odpowiednie certyfikaty oraz aprobaty techniczne.

9.2. Szczegotowe wymagania instalacyjne
Szczegbtowe wymadania instalacyjne zgodnie z przepisami, normami, zaleceniami, wytycznymi ustala
producent. Specyfikacja tych wymagan umieszczona jest w projekcie oraz w ST.



